[.2. Ismeretkorok/tantargyi programok, tantargyleir asok
(a tantervi tablazatban szerépiinden tanegysédi

Az ismeretkdr: Mechatronikai (73)
Kredittartomanya (max. 12 kr.)26

Tantargyai: 1) Mechatronika alapj&@) Mechatronikai eszk6zdk (érzékkl beavatkozok
motorok) 3) Robotok és Robottechnika 4) Mechatronikai cstppojekt, 5) Kiberfizikai
rendszerek

(1.) Tantargy neve:Mechatronika alapjai Kreditértéke: 4

A tantargybesorolasakotelez

A tanéra’ tipusa: 2. ea. / / 2. gyak.. &aszama 48az adotfélévben
nem csak magyarul oktatjak a targyat, az oktatasikréelve: Angol

Az adott ismeret atadasaban alkalmazanodabbi (sajatod maddok, jellemzk® (ha vannak)
gyartlatogatas

A szamonkéréamddja (koll. / gyj. legyéb): koll

otthoni feladat

Az ismeretellefirzésben alkalmazand6vabbi (sajatog modok? (ha vannak) osztalyozott gyakorlat

A tantargytantervi helye (hanyadik félév)1.

Elétanulmanyi feltételekha vannak)

Tantargy-leiras: az elsajatitandismeretanyag tomor, ugyanakkor informalo leirasa

mechatronikai mérndk hallgatok, tszaki menedzserek gépészmeérntki és a villamosmé
megkozelitését eltérs mechatronika mérndki szemléletet. A mechatrofokaios jellemdje az épib
elemek rendszer szint integracidja, ezért kilondésen fontos egy mély @hap nyugvo

ravilagitani, hogy a mérndki gyakorlatbafeldulo fizikai jelenségek leirdsahoz milyen matékea

hogy mind a két oldalrdl ravilagitson erre a kapatsa.

A Mechatronika alapjai tantargy célja az, hogy azégiskolai oktatas utan, megalapozza a

rnok

rendszerszemlélet elsajatitdsa, mely a tanulmémsgo&in megkonnyiti a mechatronikai rendszerek
tervezésesét. A mechatronika legfontosabb irarésiaktualis trendjeit tekintjuk at. Arra probalunk

szukségesek, és ezzel adt#s targyakat vetitjiok 6l A mérndki munkanak sokszor kulcseleme a
fizikai valosag és az elvont matematika kozotti dsgpat megteremtése. A tananyag torekszik arra,

A 2-5 legfontosablkoteled, illetve ajanlottirodalom (jegyzet, tankdnyv) felsorolasa bibliografiai
adatokkal (szefg cim, kiadas adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

1. Korondi PéterMechatronika alapjai BME jegyzet

2. Korondi Péter: Rendszertechnika BME jegyzet

3. Husi Géza (szerkesztette és forditotta ): Bond BB MK jegyzet
4. Husi Géza: Gyakorlati feladatok

Azoknak azeléirt szakmai kompetencidknak, kompetenci-elemeknel (tudas, képességtb., KKK 7.

! Nftv. 108. §37.tan6ra a tantervben meghatarozott tanulmanyi kdvetelrakngljesitéséhez az oktatd személyes
kozremiikbdését igényl foglalkozas (éladas, szeminarium, gyakorlat, konzultacié), amedyidétartama legalabb

negyvenot, legfeljebb hatvan perc.

% pl. esetismertetések, szerepjaték, tematikus pré&ziék stb.

3 pl. folyamatos szamonkérés, évkozi beszamold

“ pl. esettanulmanyok, témakidolgozasok, dolgozagekzék, iizleti, szervezési tervek stb. bekérése



poni a felsorolasaamelyek kialakitdsahoz i tantargy jellemzéen, érdemben hozzajart

a) tudasa
- Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, inforikef mozgasszabdalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktuatorokat, valamint azok szetikeggségeit, alapvétmikodésiket mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastékai megkozelitésib.

b) képességei
- Képes értelmezni és jellemezni a mechatronikaiseseek szerkezeti egységeinek, elemeinek
felépitését, rikodését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitgskhapcsolatat mind gépészeti,
mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai mépiitésisl.

Tantargy felelése(név, beosztas, tud. fokogddr. Husi Géza Ph.D, habil

Tantérgy oktatasaba bevont oktaté(k),ha van(nakjnév, beosztas, tud. fokogat
Sarvajcz-Bandczy Emese




hét elgadas [ gyakorlat:

1. Regisztraciés hét

2. Ipar 4.0, mechatronikai megkdzelités, a meohéa helye| Példadk négycsuklés mechanizmusok témakirélelmozdulas,
a mérnoki tudomanyokban sebesség gyorsulagiers nyomaték leiras feladatai.

3. Mozgd gépek leirdsanak és problematikdjanak tmésa| Példak négycsuklés mechanizmusok témakirelmozdulas,
sikbeli négycsuklés mechanizmusokkal sebesség gyorsulagigrs nyomaték leiras feladatai.

4. Fizikai hatdsok és jelek komponensekre bon#ésalitikus | Példak négycsuklés mechanizmusok témakirelmozdulas,
és numerikus modellek, Mechatronika, mint szem|lélesebesség gyorsulasiers nyomaték leiras feladatai.
Klasszikus-mechatronika

5. Bond grafok alkalmazasa a mechatronikaban Bond grafok alkalmazasa
Bevezetés a Robotikaba, Robotikai trendek Bond grafok alkalmazasa
Opto-mechatronika trendek, Klasszikus és Modeegjele- | Osztalyozott gyakorlat
nitési technikak, llazién alapul6 technikak,
autosztereogramok Jafirmechatronika trendek, személy-
gépkocsik mechatronikai rendszerei

8. rajzhét a tanév itheosztasatdl fudgn

9. Mechatronikai rendszerek modellezése és szindjdad
Modell alkotas elméleti Iépései. A modellalkotasrepe al Négycsuklés mechanizmusok modellezése
mechatronikai tervezésben

10. Rendszertechnika: Alapfogalmak, rendszerelabgzasa | villamos gépek modellezése

11. Rendszertechnika: Dinamikai rendszerek altaldissze- Termodinamikai modellezés 1.
flggései

12. Rendszertechnika: Véges dimenzidji dinamikadszerek| Termodinamikai modellezés 2.
egyenleteinek felirasa

13, Rendszertechnika: Matematikai eszk6zok SISO fefld- | Nyulasmébbélyeges gyorsulasérzékehodellezése 1
szerek nikodésének vizsgélatdhoz, Laplace-operatqros
tartomanyban, Frekvencia atviteli figgvény megjtttse.

14. Rendszertechnika A legfontosabb iranyitasfatiek Nyulasméibélyeges gyorsulasérzékehodellezése 2

15 rajzhét a tanév itheosztasatdl fudgn

Az alairas és vizsgara bocsatés kilénleges fediétel
Részvétel a gyakorlatokon a TVSDiehsai szerint. A kiado
lyozott feladatok eredményes megoldasa

tt hazi feladatok helyes oidgsa és hataidde valo beadasa, , Osztd

Teljesitményértékelés:
Szbbeli vizsga az elméleti résitb




